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La utilizacion de este producto no esta autorizado para las personas, incluidos menores, con las capacidades
intelectuales reducidas, con las capacidades fisicas limitadas o con la falta de experiencia y de los conocimientos
necesarios, a menos gue estén bajo la supervision o que hayan recibido por parte de una persona responsable
de su seguridad las instrucciones necesarias de cara a utilizar la Central.

En cualquier caso debe realizarse un control sobre los nifios para asegurarse de que no jueguen con el productol.
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1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

INFORMACION LEGAL

Para garantizar un funcionamiento seguro, el dispositivo debe funcionar de acuerdo con las instrucciones del manual. Al usar
el dispositivo, legal y e requieren normas de seguridad para cada aplicacion individual. Lo mismo se aplica también cuando
Se usan accesorios.

USO PREVISTO

Las maquinas y los sistemas deben disefiarse de manera que las condiciones defectuosas no conduzcan a una situacion
peligrosa para el operador (p. Ej. finales de carrera independientes, enclavamientos mecanicos, etc.).el dispositivo, legal y
e requieren normas de seguridad para cada aplicacion individual. Lo mismo se aplica también cuando se usan accesorios.

PERSONAL CALIFICADO

El dispositivo solo puede ser utilizado por personal calificado, estrictamente de acuerdo con las especificaciones.

El personal calificado son personas que estan familiarizadas con la instalacion, montaje, puesta en marcha y operacion de
este equipo y quienes tienen las calificaciones apropiadas para su trabajo.

RIESGOS RESIDUALES

El dispositivo es de ultima generacion y es seguro. Los instrumentos pueden representar un peligro potencial si se instalan
de manera inapropiada y operado por personal no capacitado. Estas instrucciones se refieren a riesgos residuales con el
siguiente simbolo:

A Este simbolo indica que el incumplimiento de las instrucciones de seguridad es un peligro para las personas que
/_A podria provocar lesiones graves o muerte y / o posibilidad de dafios.

CONFORMIDAD CE

La declaracion es realizada por nuestra empresa. Puede enviar un correo electronico a siber@siberzone.es o llamarnos si lo
necesita 93 861 62 61.
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2 EJEMPLO DE CONEXION
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3 ESQUEMA DE CONEXION

Connector6:
RS232 port

Tx = Device Tx

Rx = Device Rx
Shl = Shield (to Isolated Ground)

Connectorl:
Power Supply

0V = Ground
+V = Positive wire

V DC: min 12V ; max 35V

V AC: min 8V ; max 24V |

LedSs:
Green
Link Ethernet

|Connector2:
" |Ethernet Port

(RJ45 Plug)

Buttonl:
Activation of KNX

“{Pregrammation

_|Led6:

Red
KNX Prog.

Ledl:
Green

www, ADFweb.cam -
oy

HDE7812-KNX-232-B2

MAL: 10-B4-E2-07-42-12
Serig Nr.: C4370

RS232port
Tx Shl Rx DETHERNET

000G 0OPO@®

Modbus Master [ KX - Corverter - Qp, == = - 4

ov +V

E\h
.f

Device state

—{Led2:

Yellow

. |Modbus comm.

Led3:
Yellow
KNX comm.

Led4:
Yellow
Modbus Error

Connector8:

Dip-Switch A:
-Dipl - Functioning Mode

Normal Mode

Boot Mode

Figura 1a: Esquema de conexién para HD67812-KNX-232-B2

KNX
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Connectors:
Dip-Switch B: R5485 port
-Dipl - Termination RS485 line
5 = Shield (to Isolated Ground)

= Open = 120 ohm B = Negative wire
A = Positive wire

5 Led5:
N / Green
b : Link Ethernet
: Connector2:
N / " |Ethernet Port
\ ~ |(R145 Plug)

\ / iz 3

A B— S Buttonl:
Activation of KNX
.@@ ‘.t--‘ Programmation
- __[Ceds6:
Red
Tfﬂww @ EWM % KNX Prog.
A h Led1:

Green

] Device state
{Led 2:

Yellow

~|Modbus comm.

1. }WD':

el
il s"' Mok Comm
3@%@ 3§ oo
wiww.ADFweb.com Modiue Ermor
Modbus Master / KNK - Comverter Q. - - - -

HD67812-KNX-485-B2 Led3:
MAC: 10-64-E2-07-42-22 m;pm g Q vello
Serial Nr.: C4370 - i:I:'I‘HERHI:T L
KNX comm.
Leda:

Connectorl: Yellow
000000000080 | |

Power Supply

0V = Ground
+V = Positive wire ov +V LA Connectors:

ﬂ '_' T |KNX

V AC: min 8Y ; max 24V |
V DC: min 12V ; max 35V

Dip-Switch A:
-Dipl - Functioning Mode

Figura 1b: Esquema de conexiéon para HD67812-KNX-285-B2

MNormal Mode

Boot Mode
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4 CARACTERITICAS

EI HD67812 es un convertidor Modbus Master / KNX.
Tiene las siguientes caracteristicas:

Hasta 1440 bytes en lectura y 1440 bytes en escritura;

Triple aislamiento entre KNX - Fuente de alimentacion, KNX - Serie, Fuente de alimentacion - Serie.
Informacién bidireccional entre el bus KNX y el bus Modbus;

Montable en carril DIN de 35 mm;

Amplio rango de entrada de la fuente de alimentacién: 8 ... 24V CA o0 12 ... 35 V CG;

Amplio rango de temperatura: -40°C/85°C[-40°F/ + 185 ° F].

5 CONFIGURACION

Necesita el software Compositor SW67812 en su PC para realizar lo siguiente:

Definir el parametro de la linea Modbus;

Definir el parametro de la linea KNX;

Defina los mensajes KNX que el convertidor puede aceptar;

Defina los marcos KNX que el convertidor envia a través de la linea KNX;

Defina el mapa del byte KNX que debe escribirse en el lado Modbus;

Defina el mapa del cual los registros Modbus deben escribirse en mensajes KNX;

Actualiza el dispositivo.

6 FUENTE DE ALIMENTACION

Los dispositivos pueden ser alimentados a 8 ... 24V ACy 12 ... 35V DC. Para mas detalles ver las dos tablas a continuacion.

VAC N\ VvDC ===
Vmin Vmax Vmin Vmax
8Vv 24V 12v 35V
Consumo a 24V DC:
Dispositivo Consumo [W/VA]
HD67812-KNX-232-B2 3.5

HD67812-KNX-485-B2 3.5



Connectorl:
Power Supply

ov = Ground
+% = Positive wire

V AC: min 8Y ; max 24V
V DC: min 12V ; max 35V

5,
%,

7 MODOS DE FUNCIONAMIENTO
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e iPrecaucion!
No revierte el poder/potencia de polaridad

wt tov

HD67812-KNX-232-B2
HD67812-KNX-485-B2

El dispositivo tiene dos modos de funcién dependiendo de la posicion del “Dip1 del Dip-Switch A”:

Dip-Switch A:
-Dipl - Functioning Mode

E = Mormal Mode

ﬂ = Boot Mode

El primero, con “Dip1 del Dip-Switch A” en la posicion “OFF”, se utiliza para el funcionamiento normal del dispositivo

El segundo, con “Dip1 del Dip-Switch A” en la posicion “ON”, se utiliza para cargar el Proyecto y / o Firmware.
Para conocer las operaciones a seguir para la actualizacion, consulte la seccion “ACTUALIZAR DISPOSITIVO”.

Segun el modo de funcionamiento, los LED tendran funciones especificas, consulte la seccion “LEDS”.

V+ 0V
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8 LEDS

El dispositivo tiene seis LED que se utilizan para proporcionar informacion sobre el estado de funcionamiento.

Los diversos significados de los LED se describen en la tabla a continuacion.

LED MODO NORMAL MODO ARRANQUE

ON: Dispositivo alimentado

1: Estado del dispositivo (verde) Parpadea lentamente (~ 1Hz) OFF: dispositivo no alimentado

Parpc?d%a rapidamente:

. . - Parpadea cuando se recibe la trama estado de arranque

2: Comunicacion Modbus Modbus (RS232 / RS485) Parpadea muy lontaments (~
0.5Hz): actualizaciéon en progreso

Parpadea rapidamente:

estado de arranque

Parpadea muy lentamente (~
0.5Hz): actualizacién en progreso

3: KNX comunicacién (amarillo) Parpadea cuando serecibe el marco KNX

Parpadea rapidamente:

ON: al menos una solicitud de Modbus estado de arranque

4: Error Modbus (amarillo) no tiene una correcta respuesta Parpadea muy lentamente (
OFF: no hay errores presentes O.Sﬁz): actualizacion en progreso
ON: cable Ethernet conectado ON: cable Ethernet conectado

5: Link Ethernet (verde) OFF: cable Ethernet desconectado OFF: cable Ethernet desconectado

. . Parpadea rapidamente:

ON: Programacion KNX activada estado de arranque

OFF: Programacion KNX no activada Parpadea muy lentamente (~
0.5Hz): actualizacién en progreso

(o]

. KNX Programacion (rojo)

o®)

___|LedB:

Red

KNX Prog.

Ledl:

1Green

Device state

{Led2:

Yellow

~IMedbus comm.
- —

Led3:

“Yellow

KMNX comm.

Led4:

99900000909 |-

Modbus Error

Led5:
Green
Link Ethernet

\

i

—

LT ?
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9 RS232

La conexion del zécalo RS232 a un puerto serie (por ejemplo, una de una computadora personal) debe realizarse con un
cable MODEM NULO (un cable serie donde se cruzan los pines 2 y 3).

Se recomienda que el cable RS232 no supere los 15 metros.

Connectoré:
R5232 port

Tx = Device Tx

Rx = Device Rx

Shl = Shield (to Isolated Ground)
|

Tx Shl Rx

10 RS485

Para terminar la linea RS485 con una resistencia de 220Q) es necesario poner el dip 1 en ON, como en la figura.

Connector6:
Dip-Switch B: RS485 port
-Dipl - Termination R5485 line

5 = Shield (to Isolated Ground)
= Open N = 120 ohm B = Negative wire
= A = Positive wire

La longitud maxima del cable debe ser de 1200 m (4000 pies).

ABS

Aqui algunos cédigos de cables:

e Belden: p/n 8132 - 2x 28AWG pares trenzados trenzados conductor + blindaje + blindaje trenzado;
e Belden p/n 82842 - 2x 24AWG pares trenzados trenzados conductor + blindaje + blindaje trenzado;
e Tasker: p/n C521 - 1x 24AWG conductor de par trenzado + escudo de aluminio + escudo de trenza;
e Tasker: p/n C522 - 2x 24AWG pares trenzados conductor + blindaje + blindaje trenzado.
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11 KNX

KNX es el estandar que permite la gestion automatizada y descentralizada de los planes tecnolégicos de
Una gran tipologia de estructuras: edificios comerciales, fabricas, casas, locales publicos, escuelas, etc.

KNX se puede utilizar en todas las aplicaciones y funciones para la automatizacion de edificios: desde la iluminaciéon hasta
el control amortiguadores, a la seguridad, a la vigilancia de la calefaccion, al acondicionamiento, al control hidrico y alarmas,

a la gestion energética, etc.

CARACTERITICAS DESCRIPCION TP1-256
Medio Par trenzado blindado
Topologia Lineal, estrella, arbol o mixta
Velocidad de transmision 9600 bps
Normal: dispositivos alimentados por bus
Dispositivo de suministro Opcional: dispositivos con
alimentacion remota

Cons_umo .d.e energia 3 mA- 12 mA
del dispositivo
Unidad de fuente de
alimentacion (PSU) bC 3oV
Numero de PSU por ,
Segmento fisico Max. 2
Cantidad de dispositivos
conectables Max. 256
por Segmento fisico
Cantidad de dispositivos 2
direccionables Max. 255
por Segmento fisico
Longitud total del cable Méx. 1000 m
por Segmento fisico
Distancia entre dos dispositivos Max. 700 m

Connector8:

KMNX

/
o
- + V+ oV
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12 ETHERNET (PUERTO DE PROGRAMACION)

Los puertos Ethernet se utilizan para programar el dispositivo.

La conexion Ethernet debe realizarse utilizando el conector 2 de HD67812-KNX-xxx-B2 con al menos un cable de categoria
5E. La longitud maxima del cable no debe superar los 100 m. El cable debe cumplir con las normas T568 en relacion con
las conexiones en cat.5 hasta 100 Mbps. Para conectar el dispositivo a un Hub / Switch se recomienda el uso de un cable
directo, para conectar el dispositivo a una PC se recomienda el uso de un cable cruzado.

Connector2:
Ethernet Port
{RJ45 Flug)

13 USO DEL COMPOSITOR SW67812

Para configurar el convertidor, use el software disponible que se ejecuta con Windows llamado SW67812. Se puede descargar
en el sitio www.adfweb.com y su funcionamiento se describe en este documento. (Este manual hace referencia a la Ultima
version del software presente en nuestro sitio web). El software funciona con MSWindows (XP, Vista, Seven, 8; 32 / 64bit).

Al iniciar el SW67812, aparece la siguiente ventana (Fig. 2).

Nota: Es necesario
tener instalado

.Net Framework 4. SW6 78 1 2

KONNEX / Modbus Master - Converter

Opened Configuration of the Converter :

Begin Examplel

Step 1 ‘ D, New Configuration ‘ ‘ i Open Configuration ‘

Step 2 ’ D Set Communication ‘

Step 3 ‘ B KNX Access

www.ADFweb.com

Step 4 ‘ B Set Access ‘

Step 5 ’ * Update Device

Figura 2: Ventana principal para SW67812
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14 NUEVA CONFIGURACION / APERTURA CONFIGURACION

El boton “New Configuration” crea la carpeta que contiene la configuracion completa del dispositivo.

SW67812

Create New Configuration

MName of the new Configuration

|F_wamplez |

o oK H 9 cancel |

La configuracion de un dispositivo también se puede importar o exportar:

* Para clonar las configuraciones de un “Modbus Master / KNX - Converter” SW67812 )
programable para configurar otro dispositivo de la misma manera, es necesario D R ETS LD R
mantener la carpeta y todo su contenido; (3 el s o e s

e Para clonar un proyecto para obtener una version diferente del proyecto, es I§

ample:

suficiente duplicar la carpeta del proyecto con otro nombre y abrir la nueva carpeta
con el botén “Open Configuration”.

‘ o oK H 3¢ cancel |

15 OPCIONES DE SOFTWARE

Al presionar el botén “Settings” ( ) existe la posibilidad de cambiar
el idioma del software y verificar las actualizaciones para SW67812

COmpOS|tOr Software Options
| Language | Connection Options |

Selected Language :

English
aln

En la seccion “Language” es posible cambiar el idioma del software.

Page1/1

SW67812 Tl e

Software Options
Connection Options

Enable Internet Connection

Check Software Update at Start of Program

En la seccion “Opciones de conexion”, es posible verificar si hay
| Qchmk Available Update algunas actualizaciones del compositor de software en el sitio
web ADFweb.com.

Al marcar la opcion “Check Software Update at Start of Program”,
el SW67812 verifica automaticamente si hay actualizaciones
cuando se inicia.




16 ESTABLECER COMUNICACION

Esta seccion define los parametros fundamentales de comunicacion de dos buses,
KNX'y Modbus.

Al presionar el boton “Set Communication” desde la ventana principal para SW67812
(Fig. 2) aparece la ventana “Establecer comunicacion” (Fig. 3). La ventana esta
dividida en tres secciones, una para KNX, una para Modbus y otra para Ethernet.

Los medios de los campos para “KNX” son:
e Enelcampo “Type” se define el tipo de KNX (fijado a “KNX TP”);
e Enelcampo “ID Device” se define la ID del lado KNX del convertidor.

Los medios de los campos para la seccion “Modbus Master” son:
e Enelcampo “Serial” se define la serie a utilizar (RS232 0 RS485);

e En el campo “Baudrate” se define la velocidad de transmision para la linea
serial;

e En el campo “Parity” se define la paridad de la linea serie;

e En el campo “Stop Bits” se define el nimero de Stop Bits de la linea serie;

En el campo “TimeOut (ms)” existe el tiempo maximo que el dispositivo atiende
la respuesta del esclavo interrogado;

e En el campo “Communication Idle Time (ms)” se define el retraso minimo entre
dos encuestas.

Los medios de los campos para “Ethernet” son:

e En los campos “IP ADDRESS” inserte la direccion IP que desea dar al
convertidor;

e Enlos campos “SUBNET Mask” inserte la mascara de subred;

e En los campos “GATEWAY” inserte la puerta de enlace predeterminada que
desea utilizar. Esta caracteristica se puede habilitar o deshabilitar presionando
el campo Casilla de verificacion. Esta caracteristica se usa para salir de la red.

@
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SW67812

Set Communication Setting

KN
Type KNX TP

ID Device |3.3.3

Modbus Master

Serial | RS232

Baudrate | 3600

Parity | NONE

Stop Bits | 2 Stop Bits

1001

Cyclic Delay (ms) 101

TimeQut (ms)

Ethernet
IP ADDRESS
[192 |- 168

SUBNET Mask
|255 |.|255

[l caTEwaY
192 | 168

V OK ‘ ‘ x Cancel |

Figura 3: Ventana “Set Communication”
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17 ACCESO KNX

Al presionar el boton “KNX Access” desde la ventana principal para SW67812 (Fig. 2) la ventana “KNX Access”
aparece (Fig. 4).

Los medios de los campos son:
e Siel campo “Enable” estéd marcado, el mensaje KNX esta habilitado;
e En el campo “Source Address” la direcciéon de origen a asignar se define el mensaje KNX;

e En el campo “Dest/Group” la direccion del grupo (estructura de 2 niveles, estructura de 3 niveles o estructura
de direccion libre) o la direccion del dispositivo es definido. En el caso de la direccion del grupo, los niveles
deben estar separados por ‘/’, en el caso de la direccion del dispositivo, las partes de la direccion deben estar
separadas por “.’;

e Enelcampo “APCI” se define el APCI del mensaje KNX. Puede elegir entre lo siguiente:
0 Read se utiliza para enviar una solicitud de lectura a un dispositivo KNX;
o Write: se utiliza para enviar una solicitud de escritura a un dispositivo KNX;
o Specific value (editado manualmente).

e En el campo “Priority” se define la Prioridad del mensaje KNX. Puede elegir entre lo siguiente:
o System (mas alto);
o Urgent;
o Normal;

0 Low (méas bajo).

e Enelcampo “Format” se define el formato de datos del mensaje KNX;

e Sise marca el campo “Extended”, se utiliza el formato extendido del mensaje KNX;

e Sise marca el campo “ReTest”, el mensaje KNX se reenvia en caso de respuesta incorrecta;

e Sise marca el campo “OnCMD”, la solicitud KNX se envia cuando se recibe una solicitud Modbus;

e Sise marca el campo “On Change”, la puerta de enlace envia el comando KNX cuando los datos en Modbus
cambian el valor;

e Siel campo “On Timer” estd marcado, la puerta de enlace envia el comando KNX ciclicamente;
e Enelcampo “Poll Time” se define el retraso en ms entre dos comandos KNX (si se marca “On Timer”);
e Enel campo “Position” inserte la direccidon de la matriz interna donde coloca la informacion;

e Enelcampo “Bit Mode”, inserte el bit de inicio del primer byte del campo “Posicién” donde comenzara a insertar
la lectura de datos;

e Enelcampo “Lenght” se define la dimension del mensaje KNX;

e Enelcampo “Mnemonic” se define la descripcion de la solicitud.

SW67812

KNX Set Access

Ena hle|5|mroe Add|DSt,-'Gmup |APC[ |Priorit\r Format |Extended | ReTest|0nCMD |OrlChange|0nTimer| Poll Time|Pnsiﬁm |lﬁtﬂmie| Length | Mnemonic
5.5.2 1231 | Write Low MNone [ B 2000 132 ‘No 1

| 552 24"2}5 :Write | Low | Mone . | . i 7 Ij . -__. . ] : 2000 48 .No 2
L
0

O
T L

L Sliclicliclicla

T =
oK | | x Cancel | @. Delete Row | g_' Insert Row | | 1] Copy Row | | 'm Paste Row |

Nota: Si el campo “On Change” esta marcado y el “Poll Time” es diferente de 0, el convertidor envia el comando KNX
G ciclicamente y también cuando se cambian los datos.

Si los campos “OnCMD”, “OnChange” y “OnTimer” no estan marcados, el convertidor solo detecta el bus para monitorear el
estado del mensaje KNX.
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18 ESTABLECER ACCESO

Al presionar el boton “Set Access” desde la ventana principal para SW67812 (Fig. 2) aparece la ventana “Set Access”.

Esta ventana se divide en dos partes, la “Modbus Read” (Fig. 6) y la “Modbus Write” (Fig. 7).

LLa primera parte “Modbus Read” se usa para leer los datos de los esclavos Modbus y ponerlos a disposicion en la
red KNX.

La segunda parte “Modbus Write” se utiliza para escribir los datos que llegan del sisterna KNX a los esclavos Modbus.

MODBUS READ

Los medios de los campos son:

e Siel campo “Enable” esta marcado, la solicitud del Modbus esté habilitada;

*  Enelcampo “Slave ID”, la direccion del dispositivo Modbus que tiene que leer esta definida;

e Enelcampo “Type”, inserte el tipo de datos del registro que le gustaria leer. Usted puede elegir entre lo siguiente:

o Coil Status;

o Input Status;

0 Holding Register;
o Input Register.

e Enelcampo “Address” se define la direccion de inicio del registro a leer;
*  En el campo “NPoint” inserte el nUmero de registros consecutivos a leer;
e En el campo “Poll Time”, inserte el tiempo para hacer esta solicitud;

e En el campo “Max Error” es el nimero de errores que continlia la puerta de enlace antes de suspender la
encuesta hasta el préximo reinicio. Si se establece en cero, esta funcion esta deshabilitada;

e En el campo “Position” inserte la direccion de la matriz interna donde coloca la informacion;

e Enelcampo “Start Bit” inserte el bit de inicio del primer byte del campo “Posicién” donde comenzar a insertar los
datos leidos. Vélido solo para “Coil Status” y “Input Status”;

e Sise marca el campo “Swap”, se intercambian los datos de los registros Modbus;
*  Enelcampo “Mnemonic” se define la descripcion de la solicitud.

SW6/812

Set Modbus Access

EnahlelSlama]D |T\|rpe |Adllrﬁs |NPuint |Pn||'l'|me |MaxErmr|Pusiﬁnn |Startlﬁt |Swap|Mnemnnic

1 Holding Register 100 3 1000 [i} [1} 0

2 Input Status 500 2 5000 0 6 0 O
|
|

R CCICINLY|

|

v OK | ‘ x Cancel ‘ &5 Delete Row ‘ 2| Insert Row ‘ ‘ |_-D Copy Row ‘ ‘ jﬁPas’ce Row ‘

Figura 6: Ventana “Set Access --> Modbus Read”
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MODBUS WRITE

Los medios de los campos son:

e Siel campo “Enable” esta marcado, la solicitud del Modbus esta habilitada;

*  Enelcampo “Slave ID””, la direccion del dispositivo Modbus que tienes que escribir esta definido;

*  Enelcampo “Type”, inserte el tipo de datos del registro que le gustaria leer. Usted puede €elija entre lo siguiente:

o Coil Status;
0 Holding Register.

e Enelcampo “Address” se define la direccion de inicio del registro a escribir;
*  Enelcampo “NPoint” inserte el nimero de registros consecutivos que se escribiran;
*  En el campo “Poll Time”, inserte el tiempo para hacer esta solicitud;

e Sise marca el campo “On Change”, la puerta de enlace envia la solicitud de escritura en Modbus cuando los datos
cambian el valor.

* En el campo “Max Error” es el nimero de errores que continlia la puerta de enlace antes de suspender la encuesta
hasta el proximo reinicio. Si se establece en cero, esta funcion esta deshabilitada;

e En el campo “Position” inserte la direccion de la matriz interna donde lee la informacion;

* Enelcampo “Start Bit” inserte el bit de inicio del primer byte del campo “Position” donde comenzara a leer los datos
para escribir. Vélido solo para el “Coil Status”;

e En el campo “Mnemonic” se define la descripcion de la solicitud.

SW67/812

Set Modbus Access

odbus Write |

Enable Slave ID | Type |Address |NPoint | Poll Time |On Change | Max Error |Position |Start Bit | Swap| Mnemonic
3 Holding Register 200 3 1000 ] i} ] 0
4 Coil Status 300 2 5000 0 6 0
O
L]

YNGR CINCS;
OO0 0o &

LJ

VDK ‘ ‘ x Cancel | &= Delete Row ‘ 2| Insert Row ‘ ‘ L-D Copy Row ‘ | JﬁPaste Row |

Figura 7: Ventana “Set Access --> Modbus Write”

e Nota: Si desea que el convertidor envie los datos solo “On change”, el “Poll Time” debe estar en 0.
Si el campo “On change” esta marcado y el “Poll Time” es diferente de 0, el convertidor envia la solicitud de Write

ciclicamente y también cuando se cambian los datos.
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19 ACTUALIZACION DISPOSITIVO

Al presionar el botén “Update Device”, es posible cargar la configuracion creada en el dispositivo; y también
el firmware, si es necesario.

Si no conoce la direccion IP real del dispositivo, debe utilizar este procedimiento:

°  Apague el dispositivo;

e Coloque el Dip1 del ‘Dip-Switch A’ en la posicién ON;

e Enciende el dispositivo

e Conecte el cable de Ethernet;

e Inserte laIP “192.168.2.205";

¢ Presione el boton “Ping”, “iDispositivo encontrado!” debe aparecer;
*  Presione el boton “Next”;

e Seleccione las operaciones que desea hacer;

*  Presione el boton “Execute update firmware” para iniciar la carga;
e Cuando todas las operaciones estén “OK” apague el Dispositivo;
e Coloque el Dip1 del ‘Dip-Switch A’ en la posicion OFF;

e Enciende el dispositivo.

En este punto, la configuracion / firmware del dispositivo se actualiza correctamente.

SW67/812 SW67/812

Update Firmware from Etherner (UDP) Update Firmware from Etherner (UDP)

Insert the IP Address of HDG67812 Update Device Options

192 | [168 | |2 | [205 | [V] Firmware

Read Firmware when finish
Configuration
Device Found! Read Configuration when finish

Check the Connection the device

it
Mext [:F L Execute update firmware

INIT ; Waiting...
FIRMWARE : Waiting...

PROJECT : Waiting...

Figura 8: Ventana “Update device”
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Si conoce la direccion IP real del dispositivo, debe utilizar este procedimiento:

Encienda el dispositivo con el cable Ethernet insertado;

Inserte la IP real del convertidor;

Presione el botdon “Ping”, debe aparecer “|Dispositivo encontrado!”;

Presione el boton “Next”;

Seleccione las operaciones que desea hacer;

Presione el botdon “Execute update firmware” para iniciar la carga;

Cuando todas las operaciones son “OK”, el dispositivo se activa automaticamente Modo normal.

En este punto, la configuracion / firmware del dispositivo se actualiza correctamente.

0

Nota: Cuando instala una nueva version del software, si es la primera vez que es mejor, actualice el firmware en
el dispositivo HD67812.
Cuando recibe el dispositivo, por primera vez, también debe actualizar el firmware en el dispositivo HD67812.

e Advertencia:

Si la Fig. 9 aparece cuando intenta hacer la Actualizacion, pruebe estos puntos antes de buscar asistencia:

Intente repetir las operaciones para la actualizacion;

Prueba con otra PC;

Intenta reiniciar la PC;

Si esté utilizando el programa dentro de una maquina virtual, intente utilizarlo en
Sistema operativo;

Si esta utilizando Windows Seven o Vista u 8, asegurese de tener el

privilegios de administrador;

Presta atencion al bloqueo del cortafuegos;

Verifique la configuracion de LAN.

e En el caso de HD67812, debe utilizar el software “SW67812”: www.adfweb.com \ download \ filefold \ SW67812.zip.

INIT : PROTECTION e e

FIRMWARE : PROTECTION

PROJECT : PROTECTION

Figura 9: Ventana “Protection”



20 DIMENSIONES MECANICAS

95 mm

3.74 inch

71 mm
2.79inch
Housing: PVC
Weight: 200g (Approx)

Figura 10: Esquema Dimensiones mecanicas para HD67812-KNX-xxx-B2

]

2.36 inch
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21 DESCARGO DE RESPONSABILIDAD

Todo el contenido técnico de este documento puede modificarse sin previo aviso. El contenido del documento esta
bajo renovacion continua.

Por pérdidas debidas a incendios, terremotos, acceso de terceros u otros accidentes, o abuso, mal uso o uso intencional
o accidental bajo condiciones anormales condiciones reparaciones son a cargo del usuario. Siber zone S.L.U. no sera
responsable por la pérdida accidental de uso o la imposibilidad de usar este producto, como pérdida de ingresos
comerciales. Siber zone S.L.U. no sera responsable de las consecuencias del uso indebido.

22 OTROS REGLAMENTOS Y NORMAS

C€

INFORMACION DE RAEE
Eliminacion de equipos eléctricos y electronicos antiguos (como en la Union Europea y otros paises europeos con
sistemas de recoleccion).

Este simbolo en el producto o en su embalaje indica que este producto no puede ser tratado como basura doméstica.
En cambio, debe llevarse a un punto de recoleccion aplicable para el reciclaje de equipos eléctricos y electronicos.
Si el producto se desecha correctamente, ayudara a prevenir posibles factores ambientales negativos y el impacto
de la salud humana, que de otro modo podrian ser causado por la eliminacién inapropiada. El reciclaje de materiales
ayudara a conservar los recursos naturales. Para mas informacion sobre reciclar este producto, comuniquese con la
oficina local de la ciudad, el servicio de eliminacion de desechos domésticos o la tienda donde compro el producto.

RESTRICCION DE LA DIRECTIVA DE SUSTANCIAS PELIGROSAS

El dispositivo respeta la Directiva 2002/95 / CE sobre la restriccion del uso de ciertas sustancias peligrosas en la
industria eléctrica. y equipos electronicos (comunmente conocidos como Directiva de restriccion de sustancias
peligrosas o RoHS).

MARCADO CE
El producto cumple con los requisitos esenciales de las directivas CE aplicables..
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